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Seriacion obligatoria antecedente: Ninguna

Seriacion obligatoria consecuente: Ninguna

Objetivo(s) del curso:
El alumno aprenderd, tedrica y experimentalmente, a utilizar equipo para la automatizacion y control de procesos
industriales.

Temario
NUM. NOMBRE HORAS
1. Sensores industriales 12.0
2. Neumatica 30.0
3. Controladores légicos programables (PLC) 30.0
4. Electroneumatica 24.0
96.0

Total 96.0
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1

Sensores industriales

Objetivo: EI alumno conocera algunos tipos de sensores comunmente utilizados para el control y
automatizacion de procesos industriales, y aprendera a seleccionar, instalar y utilizar adecuadamente los
que sean mas apropiados para cada necesidad.

Contenido:
1.1 Definicién.
1.2 Clasificacion.
1.3 Fundamentos fisicos.
1.4 Construccion y funcionamiento.
1.5  Areas de aplicacion.
1.6  Criterios de seleccion (ventajas y desventajas).

Neumatica

Objetivo: El alumno aprender a disefar instalaciones neumaticas, a leer y elaborar diagramas neumaticos
y a construir circuitos neumaticos para implementar ciclos de produccion.

Contenido:
2.1 Compresores.
2.2 Instalaciones neumaticas.
2.3 Simbologia del equipo neumatico. Diagramas espacio-fase y diagramas neumaticos. Notaciones
utilizadas.
2.4 Precauciones. Conexion y construccion de circuitos neumaticos.

Controladores l6gicos programables (PLC)

Objetivo: El alumno conocerd y aprenderd el uso y funcionamiento de los controladores légicos
programables (PLC) para la automatizacién de la produccion.

Contenido:

3.1 Introduccion. Historia y origen de los PLC. Construccion y ldgica de funcionamiento de un PLC.
Mapa de memoria. Areas de aplicacion.

3.2 Programacion de los PLC. Métodos de programacion. Dispositivos electronicos (temporizadores,
contadores, relevadores internos, etc.)

3.3 Simbologia del equipo neumatico. Diagramas espacio-fase y diagramas neumaticos. Notaciones
utilizadas.

3.4 Precauciones. Conexion y construccion de circuitos neumaticos.
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4  Electroneumatica

controlando equipo neumatico a través de un PLC.

Contenido:
4.1 Conexion del equipo neumatico al PLC.
4.2 Funcionamiento del equipo.
4.3 Control del equipo neumético mediante programas de PLC.
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Alfaomega, 2001

GEA, José Manuel , LLADONOSA, Vicent

Circuitos Basicos de Ciclos Neumaticos y Electroneumaticos
México

Alfaomega, 1999

BALCELLS, Joseph , ROMERAL, José Luis
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México

Alfaomega, 1999
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Bibliografia complementaria:
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México
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GROOVER, M., WEISS, M.
Robotica Industrial

México

Mc Graw-Hill, 1991

HYDE, J. , et al.

Control Electroneumatico y Electrénico
México

Alfaomega, 1998

MILLAN, Salvador

Automatizacion Neumatica y Electroneumatica
México

Alfaomega, 1996

MILLAN, Salvador
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México
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Sugerencias didacticas:
Exposicion oral
Exposicién audiovisual
Ejercicios dentro de clase
Ejercicios fuera del aula
Seminarios

XX |X|X

Forma de evaluar:
Examenes parciales
Examenes finales
Trabajos y tareas fuera del aula

XXX

Perfil profesiografico de quienes pueden impartir la asignatura

Preferentemente profesor de asignatura con actividad profesional o academica directamente relacionada con la
aplicacion profesional de la asignatura. Puede ser impartida por un académico de la UNAM con experiencia

(414)

Lecturas obligatorias

Trabajos de investigacion
Practicas de taller o laboratorio
Practicas de campo

Otras

Participacion en clase
Asistencias a practicas
Otras

docente o linea de investigacion directamente relacionada con la asignatura.

XXX




