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Objetivo: El alumno conocerá los fundamentos 
básicos, las tecnologías, el equipo, el instrumental 
quirúrgico y los sistemas de entrenamiento que se 
utilizan en las técnicas quirúrgicas mínimamente 
invasivas. 

 

 

 

 

 

 
Actividad académica con seriación antecedente: 
Tener conocimientos antecedentes de Mecanismos, 
Diseño Mecatrónico y Electrónica Básica.  

 

Índice Temático: 
1. Introducción   
2. Conceptos básicos de cirugía de mínima invasión 
3. Tipos de técnicas mínimamente invasivas 
4. Aplicaciones mecánicas y mecatrónicas 
5. Robot quirúrgico Da Vinci 
6. Proyecto integrador 
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