
El alumno aprenderá los conceptos

básicos que le permitan desarrollar

un robot móvil con ruedas, donde se

implementaran técnicas de

planeación, análisis cinemático,

dinámico y control.

Temario basado en la enseñanza del Dr. Víctor Javier González Villela

Introducción a la Robótica

Morfología de los Robots

Esquemas Básicos de Navegación

Internet de la Cosas

Diseño y Desarrollo 
de un Robot Móvil.

Desarrollo de un 
Laboratorio Virtual

Desarrollo Sistemas Basados
en Internet de las Cosas

Concurso de Robótica
Internacional

Modalidad


