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“ SELECTOS DE MECATRONICA
Robotica Movil 4.0

“Conectividad, Realidad Aumentada y Tecnologias Emergentes”

Desarrollar  habilidades en
indenieria mecatronica para
disenar, implementar y evaluar
sistemas de robdtica movil
utilizando tecnologias
emergentes, fomentando Ia
innovacion y el emprendimiento,
con un enfoque interdisciplinario
y ético.

Ob}e}iws Espeoiﬁcos

- Fomentar la innovacion a
traves de la integracion de
tecnologias emergentes en
proyectos de robotica movil.

« Promover el aprendizaje
continuo y la
interdisciplinariedad en
el desarrollo de
soluciones roboticas.
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Ob}e&iv«»s Espeoi{ioos

« Comunicar efectivamente
resultados Yy propuestas a
audiencias diversas, aplicando
habilidades de comunicacion oral y
escrita.

Integrar consideraciones ¢ticas y
sociales en el diseno y desarrollo
de proyectos de ingenieria
mecatrémca

,_m APRENDIZAJE

Fundamenos Avanzados de Robddica Movil

Objetivo: Profundizar en los
fundamentos tedricos y practicos de
la robotica movil, enfocandose en la
innovacion y la aplicacion de
tecnologias emergentes.

1. Introduccion alarobotica movil

2. Cinematica avanzada y dinamica
de robots moviles.
Control optimo y adaptativo.
Sensores avanzados y fusion
sensorial.
Navegacion autonoma y
planificacion de trayectorias.

Integracion de realidad
aumentada y sistemas
colaborativos. -




Objetivo: Aplicar procesos de diseno
y desarrollo para la creacion de
sistemas roboticos innovadores.

Metodologias agiles y gestion de
proyectos en robodtica.

. Prototipado rapido y manufactura
avanzada.

. Diseno de experimentos y analisis
de datos.
Evaluacion de impacto econémico
y social de soluciones robdticas.

. Desarrollo de iniciativas
emprendedoras en robotica movil.

l M‘eg,mcién de Tecnoeotg,fas Emewg.em\‘es

Objetivo: Explorar y aplicar
tecnologias emergentes para la
innovacion en robotica movil.

Realidad aumentada y virtual en
aplicaciones roboticas.

. Internet de las Cosas (IoT) y
sistemas ciberfisicos.

. Inteligencia artificial y
aprendizaje automatico para
robots moviles.

Computacion en la nube
robotica conectada.




Pm\?eoé‘o de Innovacion en Robodica Movil

Objetivo: Desarrollar un proyecto
innovador en robodtica movil que
incorpore tecnologias emergentes y
promueva el emprendimiento.

Identificacion de problemas Yy
oportunidades en robotica movil.

. Diseno y prototipado de

soluciones innovadoras.

. Implementacion y prueba de

conceptos.
Evaluacion del impacto Yy
escalabilidad del proyecto.

. Presentacion y defensa del

proyecto ante un panel de

expertos.
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