Facultad de Ingenieria Objetivo: El alumno aprenderd la teoria y el manejo

Divisién de Ingenieria Mecanica e Industrial de los dispositivos implementados para el desarrollo de
un sistema de cirugia asistida por computadora utili-
Ingenieria Biomédica zando realidad aumentada.
TEMAS SELECTOS DE INGENIERIA EN SISTEMAS
BIOMEDICOS VII Indice Tematico:
CLAVE 1977
Grupo 5 1. Introduccion.

1.1. Aplicaciones de los sistemas de navegacidn

quirurgica.

1.2. Elementos que componen un navegador

Sistemas Quiruargicos en
Realidad Aumentada

1S3

Ingenieria en Sistemas Biomédicos

quirdrgico.
1.3. Tecnologias implementadas.

2. Tecnologia estereovision.
2.1. Fundamentos de los sistemas estereovi-
sion.
2.2. Proceso de calibracion.
2.3. Rectificaciény eliminacién de la distorsion.
2.4. Mapa de disparidad.

3. Modelado 3D.
3.1. Segmentacién de imdgenes clinicas
preoperatorias.
3.2. Reconstruccién del modelo virtual.
3.3. Modelado biomecanico.

4. Realidad aumentada.
4.1. Proceso de registro
4.2. Programacion en Unity.

Proyecto final:

Desarrollo de un modeloanatdmico en realidad aumen-
tada por medio de los conocimientos adquiridos du-
rante la asignatura.

Miércoles y viernes de
9:00a 11:00
M.I. Efrain Albor Ramirez
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