UNIVERSIDAD NACIONAL AUTONOMA DE MEXICO
FACULTAD DE INGENIERIA

PROGRAMA DE ESTUDIOS

Temas Selectos de Mecatrdnica: Diseiio Mecatrénico - 8
Asignatura Clave Semestre Créditos
Asignatura Horas/semana Hora/semestre
Obligatoria Tedricas 4 Tedricas 64
Optativa 0 Practicas - Practicas -
Total 4 Total 64

Modalidad: Curso tedrico-practico
Seriacion obligatoria anterior: Ninguna
Seriacion obligatoria consecuente: Ninguna

Objetivo(s) del curso:

Definir, disefiar, construir y evaluar sistemas mecatronicos a través de la aplicacion de metodologias de disefio en

la solucion de problemas reales.

Temario

No. NOMBRE HORAS
1. Introduccion 8
2. Fundamentos para el disefio mecatrdnico 12
3. Metodologia para el disefio de sistemas mecatrdnicos 8
4, Aplicacion de una metodologia para el disefio de un sistema 32

mecatrdnico
64
Actividades practicas 32

96




1
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Introduccion

Objetivo: Identificar y comprender los conceptos que distinguen a un sistema mecatrénico.
Contenido:

1.1 Definicidon de mecatrdnica y su evolucion.

1.2 Elementos constitutivos de un sistema mecatronico.

Fundamentos para el disefio mecatronico

Objetivo: Distinguir y analizar los conceptos y técnicas para su aplicacion en proyectos de disefio
mecatrdnico.

Contenido:

2.1 Conocimientos y técnicas de disefio mecanico, disefio electrdnico, disefio de software.

2.2 Dimensionamiento, seleccién e integracion de los componentes constitutivos de un sistema

mecatronico.

Metodologia para el disefio de sistemas mecatrdnicos

Objetivo: Conocer, analizar y comparar distintas metodologias de disefio para su aplicacion en la sintesis
de sistemas mecatrénicos.

Contenido:

3.1 Definicién de: método de disefio, procedimiento de disefio y modelos.

3.2 Escuelas de disefio.

3.3 Seleccién de una metodologia de disefio.

3.4 Casos de estudio, andlisis de casos exitosos y fallidos.

Aplicacion de una metodologia para el diseiio de un sistema mecatrénico

Objetivo: Aplicar una metodologia de disefio para la implementacidn fisica de un sistema mecatrénico.
Contenido:

4.1 Identificacién de las necesidades y requerimientos.

4.2 Disefio conceptual.

4.3 Disefio de detalle.

4.4 Implementacién de pruebas.

4.5 Evaluacion
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Temas para los que se recomienda:
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Bibliografia complementaria Temas para los que se recomienda:
ALCIATORE, D.

Introduction to mechatronics and measurement system
Mc Graw Hill, 2007

Todos

AUSLANDER, D. Todos
Mechatronics: Mechanical system interfacing
Mc Graw Hill, 1995

BOLTON Todos
Mecatrénica. Sistemas de control electronico en la ingenieria

mecdnica y eléctrica

Alfaomega, 2010
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Decision-making in engineering design: Theory and practice
Springer, 2006

ULLMAN, D. Todos
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Mc Graw Hill, 2003




Sugerencias didacticas
Exposicion oral

Exposicidn audiovisual
Ejercicios dentro de clase
Ejercicios fuera del aula
Seminarios

Uso de software especializado

Uso de plataformas educativas

Forma de evaluar
Examenes parciales

Examenes finales

Trabajos y tareas fuera del aula

X KX XK X KX

X X X

Lecturas obligatorias

Trabajos de investigacion

Practicas de taller o laboratorio
Practicas de campo

Busqueda especializada en Internet

Uso de redes sociales con fines académicos

Participacion en clase

Asistencia a practicas

Perfil profesiografico de quienes pueden impartir la asignatura

X X X

X X O

X
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Ingeniero Mecatrdnico, Mecanico, Electrénico o afin. Preferentemente con posgrado con conocimientos tedricos-

practicos y con amplia experiencia en el disefio de sistemas mecatrdonicos. Con experiencia docente o con

preparacion en los programas de formacion docente de la Facultad de Ingenieria.




