1.

GUIA DE APOYO PARA EXAMEN DE INGRESO AL POSGRADO-SEDE JURIQUILLA
INGENIERIA AUTOMOTRIZ
DESGLOSE DE TEMAS.
Matematicas
1.1. Algebra lineal
1.2. Probabilidad y estadistica
1.3. Calculo vectorial
1.4. Ecuaciones diferenciales de primer orden

Mecanica de materiales.

2.1. Conceptos basicos: DCL, Ecuacién de equilibrio, momento de inercia
2.2. Esfuerzo normal, cortante, deformaciény torsion

2.3. Diagrama de esfuerzo vs deformacion & Ley de Hooke

Analisis de Circuitos Electrdonicos
3.1. Elementos basicos de circuitos resistivos
3.1.1. Elementos constitutivos de los circuitos resistivos
3.1.2. Leyde Ohm
3.1.3. Leyes de Kirchhoff y métodos de analisis de circuitos
3.1.4. Fuentes dependientes e independientes: Teorema de Thévenin Norton y de maxima
transferencia de potencia
3.2. Elementos basicos y analisis de circuitos electrénicos
3.2.1. Conceptos de Diodo y analisis de circuitos con diodos
3.2.2. Concepto de amplificados y analisis de circuitos con amplificadores
3.2.3. Senalesy sistemas
3.3. Dinamica de sistemas fisicos
3.3.1. Concepto de modelo, sistemasy estado
3.3.2. Ecuaciones constitutivas de elementos en sistemas: mecanicos, eléctricos, hidraulicosy
térmicos
3.3.3. Representacion de sistemas mediante variables de estado y ecuaciones diferenciales

Teoria Electromagnética

4.1. Descripcion de las ecuaciones de Maxwell

4.2. Propagacion de ondas

4.3. Efecto Doppler (desplazamiento en frecuencia de ondas electromagnéticas)
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