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Objetivo(s) del curso: El alumno aprendera los conocimientos y su aplicacion correspondientes a temas selectos
de ingenieria de control y robdtica que se consideran de actualidad y necesarios para satisfacer los requerimientos
de los sectores productivo y de servicios.
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1. Introduccion

2. Temas en general*
Total

HORAS

3.0
45.0
48.0

48.0




TEMAS SELECTOS DE CONTROL Y ROBOTICA (2/2)

1 Introduccion

Objetivo: El alumno conocera los lineamientos del curso: objetivo, desarrollo, metodologia, evaluacion,
antecedentes académicos y el programa de la asignatura

Contenido:
1.1 Objetivo del curso
1.2 Antecedentes académicos necesarios
1.3 Desarrollo del curso
1.4 Programa de la asignatura
1.5 Evaluacion.

2 Temas en general

2.1

* En la generacion de los temas selectos de ingenieria de control y roboética, se tomara en cuenta que
tendran una introduccion cuyo objetivo es poner de relieve la importancia del tema del curso para
resolver situaciones del area de ingenieria de control en beneficio de la sociedad; también debera
hacerse una recopilacion bibliogréfica a fin de estar al tanto de los conocimientos que en el pasado
inmediato se tenian sobre el tema y desde luego los actuales, con ellos se planteardn una serie de
problemas reales que deberan contemplar el analisis, el diagnostico y las alternativas de solucion
seleccionando la que simultineamente sea mas econdémica, mas funcional, mas segura y mas
armonica con la naturaleza.

Bibliografia basica:
Depende del tema a tratar.

Bibliografia complementaria:
Depende del tema a tratar.

Sugerencias didacticas:

Exposicion oral X Lecturas obligatorias X
Exposicion audiovisual X Trabajos de investigacion X
Ejercicios dentro de clase X Précticas de taller o laboratorio X
Ejercicios fuera del aula X Practicas de campo X
Seminarios X Otras X
Forma de evaluar:

Examenes parciales X Participacion en clase X
Examenes finales X Asistencias a practicas

Trabajos y tareas fuera del aula X Otras

Perfil profesiografico de quienes pueden impartir la asignatura: Profesionales interesados en alguna disciplina
del campo de la ingenieria de control y robdtica, preferentemente con estudios de posgrado.




